Luftvarnsrohotsystem 68
— RB 68 Bloodhound Mk Ii

Luftvirnsrohotsystem 68 inforande innebar att flygvap-
net fick en helt ny forbandstyp — ett rorligt sjalustan-
digt (autonomt) upptriadande kompani om cirka 140
personer (varav 125 upl skulle utveckias och nastintill
arligen uthildas. Detta medforde behov av ett nytiin-
kande vad avsig stridens tre element eld, roreise och
skydd (rohotstrid, markstrid, fordonsmarsch, maskering
och skenmél) samt uthildningsmetoder.

Av: Dag N H Malmstrém med text och
bilder frdn www.skogsborg.se

Genom olika beslut i forsvarsfragan under slutet av
1950-talet och borjan av 1960-talet tillfordes flygvapnet
Bloodhound 2 fran Storbritannien, i Sverige bendmnt
luftvarnsrobotsystem 68 (RB 68).

De viktigaste milstolparna i systemets svenska historia
var:

* Forsvarsbeslutet 1958 innebar bl.a. att ”luftvarnsro-
botar anskaffas som komplement till jaktflyget s& snart
det blir tekniskt majligt”.

e T juni 1961 foreslar forsvarsledningen anskaffning av
luftvarnsrobotsystem Bloodhound 2 (RB 68) till flyg-
vapnet bl.a. ”for att behalla och forbéattra luftforsvarets
mojligheter att infria mélsittningen enligt géllande
forsvarsbeslut”.

* Bemyndigande till flygvapnet att bestilla sex luft-
varnsrobotdivisioner (varav tre med avbestillningsrétt)
kom négot senare i juni 1961.

Fredsforhand

Forst i samband med 1963 ars forsvarsbeslut faststilldes
antalet fredsforband till sex, och genom riksdagsbeslut
1963 organiserades inom flygvapnet sex robotdivisioner,
med ansvar for tolv luftvirnsrobotkompanier i krig
(Ivrbkomp 68/R). Divisionerna fordelades pa:

« F 81 Barkarby — en skoldivision och en dvningsdi-
vision, samt en robotavdelning i karstaben som 1968
overfordes till FS. Divisionerna avvecklades 1974.

* F 131 Norrkdping och F 17 i Ronneby — en dvningsdi-
vision vardera, vilka bada organiserades om till robotba-
taljoner 1974 med ansvar for vardera sex Ivrbkomp 68/R.
Bataljonerna avvecklades 1978.

+ F 10i Angelholm och F 12 i Kalmar — en évningsdivi-
sion vardera, vilka bada avvecklades 1974.
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1968 tillfordes en robotledningsenhet vid vardera

e Lfc/S1 och Lfc/O5, vilka avvecklades 1982 nir radar-
plut PS-44/R utgick ur krigsorganisationen och radar-
komp PS-860/T fasades in.

Anm: Nér beslut fattades om att 1dgga ner RB 68 fat-
tades det ocksa beslut om att behélla radarfunktionen
i form av STRILRADARANLAGGNING 44 for att
forstarka storfastheten hos STRIL. Eldledningsradar
(brr) PE-44/R byggdes om till spaningsradar PS-44/R.
STRILRRANL 44 var normalt ansluten till radargrupp-
central (rrge) och leddes darifran.

Varje 6vningsdivision hade i fred tillgéng till tva robot-
grupper, en i standig kuppberedskap och en for utbild-
ning. P4 varje flottilj fanns en fredsgrupperingsplats och
en utbildningsplats med forrad, samt tvé ensligt beldgna
unika robotforrad med plats for atta stridsrobotar i varje.
C:a 10 mil fran flottiljen fanns ocksa tillgang till en 6v-
ningsplats, for att meningsfullt kunna éva motormarscher
och o6vriga transporter. C:a 8 veckor per ar 6vade man
dir med allt fran enkla hanteringsévningar till kompletta
stridsgrupperings- och tillimpningsévningar i luftforsva-
ret. De véarnpliktiga forlades i tilt, medan huvuddelen av
befilen inkvarterades pa annat sétt i narheten.

Robotéldern borjade 1963-07-01 d& embryot till F8
robotavdelning och robotdivisioner samlades i byggnad
97 pa Barkarby for att paborja planldggningen av den
forestdende verksamheten. Pa F 13 stélldes i jan 1964 en
provisoriskt lokal till forfogande som expedition for den
nyuppsatta robotdivisionen.

Materielleveranserna till forband genomférdes aren
1964-1966 och all materiel passerade F 8 for leverans-
kontroll. Forsta robotgruppen levererades till skoldivisio-
nen pa F § i augusti 1964. Under hosten 1965 levererades
robotgrupp nr 5 och 6 till F 13. Den 1 mars 1968 var
ovningsdivisionen pa F 13 komplett organiserad med
sina tva robotgrupper, fordon m.m.

RB 68 roll i luftforsvaret framgar av Flygstabens
malsittning, dar det bl a ingick att kunna forstarka
luftférsvaret och inom jaktens verkansomrade bekdmpa
kvalificerade mal sdsom
» storande mél.
¢ mal med overljudsfart.
samt att bekdmpa mal over/utanfor jaktens verkansom-
rade.
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Robotsystemets strid leddes normalt fran centraler i
strilsystemet, dar insatsbesluten fattades. Harfor inrat-
tades i STRIL 60 en sirskild robotledningsorganisation
som samarbetade med jaktledningsorganisationen.

RB 68 kunde med vissa begrinsningar genomfora
robotstrid autonomt. Normalt var att fran strilsystemet
sandes via radioldnk méldata till robotgruppcentralen,
dar de bl.a. utnyttjades for inriktning av belysningsra-
darn. Denna sokte inom ett begriansat omrade, fangade
och f6ljde sedan automatiskt malet. Avstand, baring, ele-
vation och radiell hastighet utnyttjades av robotgrupp-
centralen, for att bland annat berdkna avfyringstidpunkt
samt berdkna vinklar for att styra ut lavett och mélso-
karantenn. Efter avfyringen och startfasens slut overtogs
styrningen av robotens malsokare.

Samarbetet med STRIL 60 utmejslades ocksa alltmer.
Fran att ha varit tinkt som ett exklusivt system for ...
mal over/utanfor jaktens verkansomréde...”, blev det allt
vanligare att Lfc anvisade mal till RB 68, dér jaktens in-
tercept av en eller annan orsak misslyckats, men dven da
jakten inte kom till start (t.ex. da vidret inte tillat start
eller da spaningsupptickten var mycket sen). Tilltron till
systemet tilltog hos alla som arbetade med det. Tyvérr
delades inte denna konfidens av chefer i flygvapnet pa
beslutande niva.

Kuppforsvarsforband

Samtliga 6vningsdivisioner hade uppgifter som kuppfor-
svarsforband. Forbanden hade i fred en hog beredskap,
dels genom att pa varje flottilj fanns en fredsgrupperings-
plats dir en beredskapsgrupp alltid var eldberedd inom
ett fatal timmar, dels genom en relativt stor andel aktiv
personal och tva arliga inryckningsomgangar varnplik-
tiga. Denna grupperingsplats var stindigt uppkopplad
mot Lfc, men hérifrdn kunde gruppen dven genomfora
autonom robotstrid inom pa olika sétt tilldelade sektorer
(eftersom IK-utrustning saknades). Tack vare en god till-
gang av stamfordon fanns goda magjligheter till omgrup-
pering till spridningsplatser vid hojd beredskap. Forst
sattes beredskapsgruppen i ”’1 min eldberedskap” och sa
fort resurserna medgav flyttades utbildningsgruppen till
sin spridningsplats.

Pa F 13, som i praktiken var forst med att siitta upp ett kom-
plett fungerande kuppforsvarsforband, géllde under 1965:

* Fredsgrupperingsplatsen "Robothdjden” blev fardig-
stilld den 1 juni.

* Robotgrupp nr 5 grupperades pa "Robothdjden” den
19 juni, med tilt som provisoriska personalutrymmen,
och ingick dirmed som autonomt kuppforsvarsférband.
» Tal- och dataforbindelse mellan Lfc 05 och "Robot-
hojden” var fardiga 1 november.

I borjan pa januari 1966 var robotgrupp nr 5 pa ”Ro-
bothdjden” i operativ drift med god funktion och ingick
dirmed som komplett kuppforsvarsforband anslutet till
STRIL 60. Robotgruppen deltog under maj for férsta
gangen i en storre tillampningsévning inom luftforsvaret.
Héarmed hade den forsta milstolpen i luftvirnsroboteran
vid F 13 uppnatts.

Tjénsten vid beredskapsgruppen innebar bland annat att

« dagligen klargora robotgruppen sé att minst en robot
alltid gick att avfyra inom anbefalld tid dygnet runt.

* vid byte av robot pé lavett kontrollera denna enligt
STI, och for varje robot t.ex. mita upp andra lokaloscil-
latorns avdrift i mélsdkaren, vilket var nddvandigt for
robotstridsledaren att kédnna till vid vissa storfall.

» ge de krigsplacerade robotstridsledarna de veckovisa
dvningarna.

» utfora l6pande arbete enligt en speciell tillsynsinstruk-
tion (STI), sé att alla bruksenheters (rbgc, brr, lav osv.)
olika funktioner blev kontrollerade och trimmade en
gang om aret.

* stddja utbildningsgruppen vid behov i utbildning och
underhéll av materielen, som hos denna grupp latt kunde
bli eftersatt.

Uthildningsforband

Samtliga 6vningsdivisioner hade ocksa uppgifter som
utbildningsférband for att tillgodose de tolv krigsfor-
banden med personal och ritta kunskaper. For att saval
fredsforbanden som krigsforbanden skulle kunna en
halla en hog beredskap utbildades tva varnpliktsom-
gangar varje ar. En omgang ryckte in i januari och den
andra i juli.

Maskerad brr ” Maskerad och eldberedd
belysningsradar pd radarhdjden pd ov-
ningsplats Smdland”.

Antennlyft: ” Pa skyddad plats lyfts radar-
antennen frdn stativet till antennburen pd
lastbilen”.

Avmaskerad brr: " Belysningsradarn klargors for
snabbutgdng till skyddad plats. Antennstativet
med antennen kors ner i nedscnkt ldge. Dd kan
radarvagnen dras med max 5 kmlh”.
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e/

Ovriga kategorier av vpl, som
behovdes till krigsforbandet,
fick fyllas pa av pliktverket

Roboten kors ner i laddldge (vagrdtt) och lyft fran lavet-
ten till robotlastbilen med en speciellt for dndamdlet
monterad kran.
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Detta innebar att det alltid fanns en vplomgéang som
hade sex manaders utbildning nar ndsta omgang ryckte
in. De sjdlvstandigt upptriadande luftvirnsrobotkompa-
nierna kravde flera olika utbildningar for att klara sin
roll 1 krig. Kompanierna var indelade i en radar- och en
robotpluton samt en stabs- och en trosstropp.

De kategorier av varnpliktiga, som grundutbildades
vid flottiljerna var radarman, robotman och bilférare.
Vpl systemdvervakare (sovak) utbildades vid skoldivi-
sionen F §. Dessa tilldelades sedan ett forband dér de
gjorde ett praktikskede innan de krigsplacerades. Ovriga
kategorier av vpl, som behovdes till krigsforbandet, fick
fyllas pa av pliktverket. Hela krigsférbandet traffades
forsta gdngen nar det kallades in till krigsforbandsov-
ning (KFO). Efter samtrimning under KFO fungerade
krigsforbanden mycket bra.

Varje vplomgang skulle enligt utbildningsplanen ge-
nomfora tre kompanidévningar pa grupperingsplats utan-
for flottiljen. Tre Gvningar genomfordes varje halvar och
eftersom de vpl hade en tjanstgoringstid om 330 dagar sa
blev det sex dvningar for de flesta. Kompanierna deltog
ocksé i andra 6vningar utanfor flottiljen, vilket innebar
att méanga vpl vid sin utryckning hade genomfért 30-35
dygn i falt. Detta var unikt for flygvapnet vid den tiden.

De vpl radar- och robotménnen utbildades enligt en
speciell klargoringsinstruktion (SKI) sa att de under
krig, under vpl gruppchefers ledning, kunde klargéra
respektive bruksenhet fram till och med kontroll efter
start. Under vpl systemdvervakares ledning skulle de
ocksé kunna klargora robotgruppen i sin helhet infor
skott. I klargdring ingick, tillsammans med bilforare,
flera precisionslyft med hjilp av lastbilskran, t.ex. att
lyfta:

* lavetten och sitta ner den pa betongplattan for avvag-
ning.
* roboten vid klargéring och omladdning.

Lavetten skruvas loss
fidn sina fyra fiisten
Iyfts till lastbilen.
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» radarantennen pa plats. Detta krdvde Annu storre
precision.

Forutom dessa precisionslyft skulle mycket materiel
lyftas av och pa, bade i morker, blast, regn, sné och kyla.

Stor vikt maste 14ggas vid utbildning i maskering av
forbandet och att uppritta skenanlaggningar. Inom
robotplutonen i varje kompani ingick tva grupper om
vardera 12 vpl, som enbart skulle syssla med skenanlagg-
ningar i krig. De hade lastbilar, robotattrapper m.m. till
hjalp, men framfor allt hade de sin egen finurlighet for
att klara uppgiften. Nar vi anlitade flygspaningen for att
kontrollera maskering och skenmal vid vningar, kunde
dess fototolkar inte vid nagot tillfalle peka ut annat dn
skenmalet. Skenmalsgrupperna skulle ocksé vid behov
kunna organisera en katastrofstyrka for att roja efter
attack mot féorbandet. Inom robotplutonen fanns dven
utbildade ammunitionsrdjare bland de fast anstillda
befélen (robotteknikerna).

Forbandens krav pa rorlighet krdvde en omfattande
fordonsutbildning. I varje inryckningsomgang ingick ett
antal varnpliktiga for utbildning till bilférare. Dessa fick
utbildning i att kora tung lastbil med sldp. Sedan robot-
kompanierna, utéver robotlastbil 809 och 810, hade till-
forts terrangbilar av typ Itgb 941D, fick bilforarna dven
lara sig att kora i terring. Mycket god fardighet i att
anvianda kran samt viss utbildning i att roja sno ingick
ockséd. Genom att alltid ha bilférare med bra utbildning
fick robotkompanierna en hog beredskap for omgruppe-
ring vid beredskapshojning.

Framst for att sikerstélla att omgruppering kunde ske
under radiotystnad, med kompaniets ca 20 fordon, till-
fordes krigsforbandet MC-ordonnanser. Tva motorcyk-
lar av typ Husqvarna 256 tilldelades varje robotkompani.
Det var meningen att MC-ordonnanser skulle 6verforas
till robotkompanierna ur éverskott fran armén. Det blev

Robotlastbil med robotslip.
Det krdvdes skickligt av
bilforarna att kova in pa
de tre meter breda skogs-
vigarna. Baktill pa slipet

kan man koppla en styr-
stang for att hjdlpa till med
styrningen i skdrskilda fall.
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dock vanligt att uttagna bilforare med erfarenhet av
motorcykel fick utbildning till MC-ordonnans. Denna
utbildning dgde da rum i egen regi vid robotbataljonen.
Fordonsbefilen fick MC-utbildning vid Arméns motor-
skola for att kunna tjinstgora som instruktorer.

Varje robotkompani hade en sjukvardsgrupp med tre
sjukvardare. I varje robot- och radargrupp fanns ocksa
en man med tillaggsutbildning till sjukvardsman. Dessa
radar- och robotmain fick 80 timmars extra sjukvards-
utbildning utéver vad alla varnpliktiga fick. Denna
utbildning dgde ocksa rum i egen regi vid bataljonen,
oftast med inlanade sjukvardsinstruktorer. Detta system
var unikt inom Flygvapnet vid den hér tiden.

Robotkompanierna svarade for sin egen bevakning
och vid behov édven forsvar av grupperingsplatsen.
Sarskild markstridskurs for befal krigsplacerade vid
Ivrbkomp 68/R anordnades vid Flygvapnets Markstrids-
skola (FMS) vid F 14 i Halmstad, med bdrjan i augusti
1968. Personlig beviapning for all personal var kpist
m/45B, med undantag for sjukvardarna, som tilldelades
pistol m/40. Som understddsvapen anvindes kulspruta
m/36 (sex st.) samt s smaningom dven pansarskott 68.
Sérskilda markstridsdvningar infordes i utbildningspla-
nen. Da 6vades bevakning och férsvar av grupperings-
plats. Filtarbeten och skydd mot kemiska stridsmedel
Ovades ofta.

Efter vissa initialsvarigheter av framst personell art
utvecklades robotkompanierna till vél fungerande faltmas-
siga rorliga forband, som flitigt deltog i flygvapnets och/
eller militarbefalhavarnas tillampningsdvningar. Avslut-
ningsvis ett tack till Ake Janneryd (f.d. robotstridsledare,
kompani- och bataljonschef, pa den tiden det begav sig).
for granskning av texten.
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