GPS-Simulator

Satellitpositioneringssytemet GPS fdar allt storre spridning
inom forsvaret och ingdr i allt fler system. Det blir déirfor allt
viktigare att kdnna till vilka prestanda och egenskaper olika

GPS-mottagare har.

P& uppdrag av FMV:Telekom har FFV
Aerotech AB tagit fram en matplats for
GPS-mottagare. Hjirtat i matplatsen dr en
GPS-simulator, STR 2760, frin Northern
Telecom. GPS-simulator 4r egentligen en
ganska dalig bendmning pa denna utrust-
ning. Det engelska namnet, Dynamic GPS
Signal Simulator, sdger mer vad det hand-
lar om.

Med denna utrustning kan den HF-sig-
nal genereras som en GPS-mottagare, mon-
terad pi t ex ett flygplan eller ett fartyg,
skulle taemotiverkligheten. Detta innebir
att en GPS-mottagare kan testas i en 10g
sving eller vara ute i full orkan utan att
lamna skrivbordet. Genom dettakan myck-
et tid sparas 1 utvirderings- och utveck-
lingsarbetet.

Utrustningen

Utrustningen bestér av en arbetsstation, en
VAX-station 4000/60 och tva stycken GPS-
signalgeneratorer STR 2760. Detta medfor
att differentiell GPS, DGPS, kan simuleras
varvid den ena signalgeneratorn genererar
signalerna forreferensstationen medan den
andra genererar signalerna for den mobila
enheten. Utrustningen har dessutom séda-
na prestanda att fasmétande GPS-system
kan testas.

I dag kan signalerna frin 8+8 satelliter
med C/A-kod genereras samtidigt pd L1
(1575,42 MHz). Det dr mojligt att bygga ut
simulatorn for att samtidigt generera sig-
nalerna med béde C/A- och P(Y)-kod frin
10+10 satelliter pd bdde L1 och L2
(1227,69 MHz).
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Arbetssatt

Arbetssittet bygger pé att ett sa kallat

scenario genereras. I detta anges:

o Typ av plattform — pd vilken typ av
plattform &r mottagaren monterad.
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Principschema for GPS-simulator

+ Plattformsprestanda — dynamiska pre-
standa for plattformen.

 Plattformsrorelse — hur ror sig platt-
formen.

o Starttid — scenariots starttid.

+ Lingd - scenariots langd.

* Antenndiagram — antenndiagram for
den anviéinda antennen.

Nir scenariot édr specificerat kompileras
detta och en fil skapas som vid simulering-
enstyrde bigge GPS-signalgeneratorerna.

Anvandningsomraden

Fordelarna med att testa GPS-mottagare i
GPS-simulatorn 4r ménga. Bl a kan nim-
nas; Sceniariot kan upprepas vilket inne-
bér att olika mottagare kan testas under

identiska forhallanden, hég dynamik ge-
nom att mottagare kan testas under prov-
forhéllanden som #r svéra att 4stadkomma
i verkligheten t ex hoga hastigheter och
kraftiga svingar, storkénslighet tack vare
att mottagarens egenskaper vid storning
kan testas under kontrollerade forhéllan-
den.

GPS-simulatorn kan #ven anvindas till
andra dndamadl t ex felsckning i system
som innehéller GPS-mottagare, utveckling/
utviirdering av ménniska-maskin interface
samt test av mottagare efter uppgradering
av mjukvara. Mgjligheten att simulera dif-
ferentiell GPS innebir dven att olika typer
av radioldnkar for Gverforing av korrek-
tionerna kan testas.

Har Dundgra frdgor angiende denna for
landet unika utrustning dr Du vilkommen
attkontakta artikelfrfattaren eller Per Sjo-
stedt, FMV:TelekomT.



