% ¥¢ Den svenska flygburna
roboten RB 05A — som &r
kommandostyrd och for-
sedd med avancerad
elektronik, rokfri drivmo-
tor samt en verkansdel
med speciella egenskaper
— &ar nu under serietill-
verkning pd Saab-Scania.
Roboten skall tillsammans
med robot 04E utgéra hu-
vudbevédpning fér vapen-
systemet AJ 37 "Viggen”
och anvidndas mot sjo-,

och luftmal. % ¥ %

oboten ar rollstablliserad och

styrs mot malet av piloten vla

en tekniskt avancerad komman-

dolank. Styrningen sker med en

"skraddarsydd” spak som ut-

formats | samrfd med forare
frAn flygvapnet. Robot 05A kan skjutas
utan att foraren behbver rilkta flygplanet
direkt mot malet.

Systemet RB 05A bestir av robot med

lavett, kommandolinkens apparater i flyg-
planet, styrtranlngsanordningar samt un-
derhAllsmateriel.
& & Serietillverkningen har foregétts av
en niastan tloartg utvecklingsfas anpassad
till utvecklingstakten for flygplan AJ 37.
Den tekniska utvecklingen har under &aren
medfort minga foérbattringar jamfort med
aldre kommandostyrda robottyper, tex
AS30 och Bullpup. En mingd praktiska for-
s0k och omfattande prov (med Aatskilliga
aktiva faltflygare Inblandade) har utforts.
En omfattande skjututprovning har visat
att specificerade prestanda innehalls.

Ny taktik

RB 05A kan 1 regel avfyras s& snart mailet
upptickts. Aven i normalt forekommande
offsetfall behover alltsd flygplanet Inte sty-
ras in mot méilet fore robotavfyring, efter-
som robotens sviangprestanda #ar utomor-
dentligt goda. Andra taktiska nyheter, jam-
fort med tillamplg taktlk vid raketskjut-
ning och bombfallning med tex A 32 "Lan-
sen”, ar att flygplanet kan skjuta RB 05A
pé& avsevart storre avstdnd fridn maéilet nér
detta mht mélupptickt ar mojllgt. Den
nya taktiken bedoms avsevart oka Over-
levnadschansen for de vapenbirande flyg-
planen.

En typisk RB 05-attack inleds med an-

flygning p& ligsta hojd med hog fart. PA
lampligt avstdnd fAr foraren upptagnings-
kommando fran flygplanets navigerings-
system. Han initlerar en snabb uppstigning
till 300 & 400 m Over malet. Uppstignings-
mandvern utférs endera som en rak upp-
tagning kombinerad med en kraftig bunt
vid overgingen till planflykt p& avsedd
hojd eller som en halvrollsévergingsbége, 1
vilken flygplanet utfér ryggflygning under
ett kort intervall under uppstgningen.
Overglngen till planflykt avslutas med In-
koppling av styrautomatens attityd- eller
héjdhallningsmod. Efter malupptickt osik-
rar och avfyrar piloten roboten. I separa-
tionsbgonblicket mottar roboten en signal
frdn flygplanet, som gor att roboten sam-
tidigt med att den med hog acceleration av-
lagsnar silg frdn flygplanet styrs In pa
lampllgaste sdtt lnom forarens centrala
synfalt utan hjilp fradn foraren. Roboten
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blir syn- och styrbar for plloten halvannan
sekund efter separation, varefter plloten
med en speciell styrspak styr roboten in
mot malet, férst grovt och senare allt nog-
grannare tills robotens sparijus definitivt
tacker milet. Genom lampliga styrkomman-
don till roboten forsoker foraren sedan hal-
la sparljusen kvar p4d méalet fram till mal-
passage, di robotens brisad kan lakttas.
Foraren initierar omedelbart efter brisaden
en undanmandver med flygplanet for att
undgld ev flentllg motverkan.

Ett precisionsvapen

Robotens hoga traffprestanda har uppnitts
dels genom en lampllgt konstruerad kom-
mandolank (som storfast formedlar styr-
kommandon fran flygplanet tlll roboten, och
dels ett mycket noggrant genomtankt och

Det kan ndmnas att overforingsfunktio-
nen mellan robotstyrare och robotens svar
pd styrkommandona 1 detal} ar kartlagd vid
skjutprov och simuleringar, vilket har re-
sulterat 1 en modell som mycket noggrant
beskriver systemets dynamik och som gor
det mbjligt att 1 detal}] beharska systemet.

Utbildning i simulatorer

Ekonomiska skal talar for att utbildning och
skjutming med skarpladdade robotar inte

" kan bli nigon vardagsmat. Man har darfor

utvecklat reallstiska simulatorer for flyg-

_forarens styrtraning. En simulator med full-

stindiga robotfunktioner (MOSIM) &ar av-
sedd for den grundliggande styrtréaningen.
Den taktiska samtraningen med flygplanet
sker dels vid trianing i den taktiska mark-
simulatorn fér AJ 37:an, som alltsd dven

utprovat styrsystem (dar robotens snabba
respons i forening med hog lastfaktortalig-
het utgdér en viasentlig del). — Den full-
stindigt rokfria motorn &r ocksid en for-
utsattning for hog precision.

Styrsystemet har fAtt sin slutgiltiga ut-
formning efter en serle bioteknologiska un-
dersokningar och prov — ca 100.000 skott
har under 4rens lopp hunnit avverkas 1
simulatorer, som ocksd de genomgitt en
utveckling mot en hogre grad av reallsm.
Ca 20.000 skott, med medverkan av aktiva
flygforare frdn samtliga attackforband, har
under kontrollerade forhillanden genom-
forts i den avancerade simulatorn, i vilken
en tamligen realistisk robotstyruppgift fo-
relaggs foraren samtidigt som flygplanet
Illusoriskt via panoramafilmpresentation
ror slg’ Over ett filmat modellterrang-
landskap. Dessa 20.000 skott har dokumen-
terat en precision, som dven om den skulle
forsamras med en 2-faktor under strids-
massiga forhdllanden, Udkvial ar tllirdckligt
hog for att roboten skall Astadkomma &syf-
tad verkan i tilltdnkta och sdrskilt speci-
ficerade mal.

InnehAller robotfunktioner (TASIM) samt
dels vid flygning med en 1 systemet Inte-
grerad slmulerlngsfunktion som tillAter fo-
raren att slkta mot mal, gbra avfyrings-
manéver och styra en robotsymbol mot mé-
let.

I den senare funktionen ingdr simulerad
brisad. Erfarenheterna visar att simulator-
traningen &r mycket effektiv. Slutllgen
finns aven ett antal ovningsrobotar, som
skjuts som ett inslag 1 tréaningen.

RB 05A:s huvuddata: Liangd: 36 m
Dlameter: 0,3 m
Spannvidd: 0,8 m
Vikt: 305 kg

& & Underhdll och lagring av roboten &r
den enklast tinkbara. Den kan lagras |
flera Ar utan annan Aatgard an okulirbe-
siktning. Ett optimalt utformat emballage
bidrar till den goda lagringsbestandigheten.
Nar roboten skall anvandas under faltmis-
siga forhallanden ar forberedelserna mi-
nimala. | ]

1. P






