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| bdrjan av 1960-talet anskaffades luftvarnsrobotsystem HAWK.

Systemet utvecklades i USA av firman Raytheon Company och studier gjorda inom MUR
(markmalsutredningen) visade att systemet uppfyllde de svenska kraven och beslut om
anskaffning av en bataljon fattades omkring arsskiftet 1960/61. OB anslog 60 milj kronor till
"allmant luftférsvar” och resterande 50 milj satsades av CA.

Luftvarnsrobotsystem HAWK bendmndes robot 367 och sedermera robot 67. Den inkpta
bataljonen skulle framst anvandas i Skane for skydd av arméstridskrafter, varfor armén och
darmed luftvarnet fick ansvaret for forbandets uppsattande.

Robotmaterielen levererades hosten 1962. Den forsta stationen - en avstandsradar PE-55/R
- startades den 6/11 1962 och fér arbetsgruppen robot 367 kédndes dagen historisk.

Luftvarnsrobotssystem 67 kan upptrdda autonomt utan stod av andra stridslednings-system.
Underrattelser om luftlaget erhalles fran tva spaningsradarstationer, PS-51/R och PS-52/R.
PS-51/R ar av pulstyp och sander pa L-bandet. Rackvidden &r 11 mil med en hogsta
hojdtackning pa 18 km. Radarlobens undersida gar inte riktigt ner till horisonten, varfor
flygplan pa lagsta hojd kan undga upptackt.

For spaning pa lagsta niva anvands CW-spaningsradar PS-52/R. Den arbetar pa X-bandet
och ar av dopplertyp. CW-spaningsradarns rackvidd mot mal pa lagsta hojd ar 60 km.

Pulsspaningsradar CW-spaningsradar.
Tva antenner, en for sandning
och en fér mottagning

Bilder fran spaningsradar indikeras pa PPI i stridsledningscentralen vid rbkomp.
Elektroniska kommandon ges till eldenheten som bestar av belysningsradar och startlavetter
med vardera tre robotar.

Belysningsradarn ar ocksa en Dopplerradar och arbetar pa X-bandet.
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Belysningsradar PE-53/R Startlavett med tre robotar

Organisationen faststalldes 1967 och bataljonen kom d& att besta av batstab, batstabskomp
och fyra lvrbkomp.
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For anslutning av bataljonen till luftférsvarscentralen (LFC) beslutades att anvanda det
anskaffade forsokssystemet PL 59. Efter vissa modifieringar kom radiolanksystemet att

benamnas RL 330.
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startlavett med robotar
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